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1  总则
1.0.1  为统一建筑施工用模板、支撑架和脚手架的试验方法及检验规则，做到安全可靠、经济合理、技术先进、确保质量，制定本标准。
1.0.2  本标准适用于建筑施工用模板、支撑架和脚手架的施工现场试验及检验。研究性试验可参照本标准执行。
1.0.3  建筑施工用模板、支撑架和脚手架的试验及检验，除应符合本标准外，尚应符合国家现行有关标准的规定。
2  术语和符号
2.1  术语
2.1.1  模板formwork
用于浇筑混凝土成型的模具。本标准中特指面板及其支承为一体，可安装拆卸和周转使用的工业化模板。

2.1.2  背楞waling
支撑竖向模板的构件。

2.1.3  龙骨keel
支撑水平模板的构件。

2.1.4  支撑架supporting frame 
工程施工时，用于支承模板或上部结构的的临时结构。

2.1.5  脚手架scaffold
工程施工时，用于工人操作的临时支承结构。

2.1.6  动模板removable formwork
移动施工作业的模板。

2.1.7  动脚手架removable scaffold
移动施工作业的脚手架。

2.1.8  模架formwork and scaffold
模板、支撑架、脚手架、动模板和动脚手架的统称。

2.1.9  典型单元typical unit
施工过程中，受力条件和体型特征具有代表性的模架组合单元。
2.1.10  工程应用设计值design value for engineering applications
可用于模架安全专项施工方案中的构配件计算参数值。
2.2  符号
2.2.1  材料性能
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	——
	穿墙螺栓抗拉试验极限抗拉力；
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	——
	穿墙螺栓抗剪试验极限抗剪力；
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	——
	穿墙螺栓抗拉应力设计值；
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	——
	穿墙螺栓抗剪应力设计值。


2.2.2  作用和作用效应
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	——
	最大挠度限值；
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	——
	样本在荷载标准组合效应值作用下的挠度变形实测值；
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	——
	样本设计时取用的荷载基本组合效应值；
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	——
	样本在检验荷载作用下的加载量实测值；
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	——
	检验样本自重和附加在上端的检验设备重量标准值；
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	——
	恒载标准值；
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	——
	典型单元的正常使用检验荷载； 
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	——
	典型单元的设计承载力检验荷载；         
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	——
	典型单元的极限承载力实测荷载；
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	——
	达到承载力检验荷载后的荷载增量；
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	——
	施工荷载标准值；
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	——
	第i检验点由自重荷载设计值得到的应力计算值；
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	——
	第i检验点在标准荷载下的应力检验结果；
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	——
	荷载标准值下跨中检验挠度值。


2.2.3  几何参数
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	——
	穿墙螺栓净截面积；
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	——
	穿墙螺栓公称截面积；
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	——
	检验机位间跨度值；
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	——
	相邻机位检验高差最大值；
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	——
	相邻机位高差允许最大值；
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	——
	各机位间检验高差最大值；
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	——
	各机位间高差允许最大值。


2.2.4  计算系数及其他
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	——
	结构或构件的安全余量。

	
	
	


3  基本规定
3.0.1  进入施工现场的模架应具有产品质量证明文件。

3.0.2  进入施工现场的模架应进行构配件外观全数检查和规格尺寸抽样检验。
3.0.3  进入施工现场的支撑架和脚手架应进行杆件材料强度和构配件力学性能抽样检验，并应进行一组组架承载力检验。
3.0.4  模架符合以下情况之一时，应选取典型单元进行下列项目检验：
1  动模板和动脚手架的测控装置检验；

2  对模架使用有特殊要求时的力学性能检验；
3  模架工程安全专项施工方案论证有要求时的力学性能检验；
3.0.5  模架构配件规格尺寸检验和支架、脚手架杆件母材及构配件力学性能检验的抽样方法应符合下列规定：
    1  抽样样本应以同厂家、同类型产品的构配件作为该类构配件的总容量，在施工现场按照检验批容量随机抽取。当现行相关规范对检验批容量已作出具体规定时，应按相关规范的规定执行；当未作出规定时，应按照本标准执行。
2  模架构配件规格尺寸检验的抽样检验批容量和样本最小容量应按照表3.0.5-1确定。
表3.0.5-1  模架构配件规格尺寸检验的抽样检验批容量和样本最小容量

	检验批容量
（件）
	检验类别和样本最小容量（件）
	检测批容量
（件）
	检验类别和样本最小容量（件）

	
	A
	B
	
	A
	B

	2~8
9~15

16~25

26~50

51~90

91~150

151~280

281~500
	2
2

3

5

5

8

13

20
	2
3

5

8

13

20

32

50
	501~1200
1201~3200

3201~10000

10001~35000

35001~150000

150001~500000

＞500000

——
	32
50

80

125

200

315

500

——
	80
125

200

315

500

800

1250

——

	注：检验类别A适用于常规检验，检验类别B适用于严格检验或二次抽样检验。


3  模架构配件规格尺寸检验结果宜选用一次或二次计数抽样检验判定，检验批的正常一次抽样检验合格应按表3.0.5-2判定，二次正常抽样检验合格应按表3.0.5-3判定。
表3.0.5-2 正常一次抽样检验的判定

	样本容量
	合格判定数
	不合格判定数
	样本容量
	合格判定数
	不合格判定数

	2~5
8~13

20

32

50
	0
1

2

3

5
	1
2

3

4

6
	80
125

200

>315
	7
10

14

21
	8
11

15

22


3.0.5-3  正常二次抽样检验的判定

	抽样次数与样本容量
	合格判定数
	不合格判定数
	抽样次数与样本容量
	合格判定数
	不合格判定数

	（1）2~6
	0
	1
	（1）-50

（2）-100
	3

9
	6

10

	（1）-5

（2）-10
	0

1
	2

2
	（1）-80

（2）-160
	5

12
	9

13

	（1）-8

（2）-16
	0

1
	2

2
	（1）-125

（2）-250
	7

18
	11

19

	（1）-13

（2）-26
	0

3
	3

4
	（1）-200

（2）-400
	11

26
	16

27

	（1）-20

（2）-40
	1

3
	3

4
	（1）-315

（2）-600
	11

26
	16

27

	（1）-32

（2）-64
	2

6
	5

7
	—
	—
	—

	注：（1）和（2）表示抽样批次，（2）对应的样本容量为二次抽样的累计数量。


4  支架和脚手架杆件母材和构配件力学性能检验的抽样检验批容量和样本最小容量应按照表3.0.5-4确定。

表3.0.5-4  支架、脚手架杆件母材和构配件力学性能检验的抽样检验批容量和样本最小容量

	检验批容量
（件）
	检验类别和样本最小容量
	检测批容量
（件）
	检验类别和样本最小容量

	
	A
	B
	
	A
	B

	≤10000
10001~35000

35001~150000
	3
6
9
	6
9
12
	150001~500000

＞500000

——
	12
15

——
	15

18
——

	注：检验类别A适用于常规检验，检验类别B适用于严格检验或二次抽样检验。


5  模架典型单元力学性能检验应取在体型和所承受荷载上具有代表性或特殊性的1个样本。
3.0.6  模架各类检验样本应符合下列规定：
    1  模架检验样本应从施工现场的实物中抽取或截取，样本制作应分别满足原实物的几何构造、物理力学和边界约束的相应条件；
    2  模架检验样本的制作尺寸应满足本规程的有关要求，且样本表面不应有裂缝、凹陷、锈蚀等严重缺陷；
    3  动模板和动脚手架测控装置检验样本应为用于施工现场的实物。
3.0.7  模架力学性能检验应符合下列规定：

    1  力学性能检验的承担单位应具备相应的资质；

2  在模架构配件力学性能检验前，均应进行外观和规格尺寸检验；
3  模架典型单元力学性能检验应满足常规使用条件的要求，在特殊情况下，应根据使用条件或已编制完成的模架专项施工方案确定。
3.0.8  模架力学性能检验的样本支承应符合下列规定：
    1  对各种构配件和典型单元进行检验时，样本的支承方式应符合其实际受力状态；
2  各种构配件和典型单元支承的中心线位置应符合样本实际受力要求，样本摆放应平直；
3  样本独立摆放时，其中心线与加载点应重合，其与提供反力的支承面应垂直；
    4  两端简支的支承应一端采用铰支承，另一端采用滚动支承。其中，铰支承可采用角钢、半圆型钢或焊于钢板上的圆钢，滚动支撑可采用圆钢；
5  四角简支的支承应保证样本在各支承处能够自由转动。
3.0.9  样本及加载设备吊装、运输、安装过程的安全措施、劳动保护等，应符合国家现行有关标准的规定，且检验时的安全防护应符合下列规定：
    1  加载设备、支承、支墩等应有足够的刚度和承载力安全储备；
    2  对可能发生倾覆的检验项目应设置侧向防护支承；
3  检验过程中应采取安全措施，保护操作人员和设备的安全。
3.0.10  化工材料类的模板宜做高温和低温状态下的力学性能检验。
4  建筑施工模板试验及检验
4.1  检验项目和判定标准
4.1.1  模板、背楞、龙骨应进行外观检查和规格尺寸检验，有特殊要求的工程宜进行模板典型单元、背楞、龙骨的刚度、残余变形和承载力抽样检验，以及配件的力学性能抽样检验。
4.1.2  模板、背楞、龙骨的外观检查和规格尺寸检验基本项目及允许偏差应符合表4.1.2的规定。特殊情况下尚应进行预拼装后的整体外观检验和吊装检验。
表4.1.2  模板、背楞及龙骨的外观检查和规格尺寸检验基本项目及允许偏差
	检验基本项目
	允许偏差（mm）2*

	模板
	长度
	0，-2（钢、塑料、铝合金）

	
	宽度
	0，-1.5

	
	厚度
	±0.5

	
	对角线差
	2.0

	
	直线度
	2.0

	
	平整度
	2.0

	背楞及龙骨
	直线度
	2.0

	
	截面尺寸差1*
	0，1.0

	预拼装后的整体外观和吊装
	拼接缝隙
	1.0

	
	相邻板面高低差
	1.5

	
	平整度
	4.0

	注：1*—截面尺寸差指实测直径、壁厚、边长与工程应用设计尺寸之差；
2*—允许偏差为实测值减去工程应用设计值的允许范围。


4.1.3  模板和龙骨、背楞刚度检验应符合下式规定：
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式中：
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—— 样本在荷载标准组合效应值作用下的挠度变形实测值；
[
[image: image32.wmf]m
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] —— 最大挠度限值，对用于结构表面外露的样本取其计算跨度的1/400，对用于结构表面隐蔽的样本取其计算跨度的1/250。
4.1.4  模板和龙骨、背楞承载力检验的判定标准应符合下式规定：
              [F]≤Fm/ 2.0                                 (4.1.4)
式中： Fm  —— 样本在检验荷载作用下的加载量实测值；
[F]  —— 样本设计时取用的荷载基本组合效应值。
4.1.5  配件力学性能检验项目及判定标准宜符合以下规定：
1 销板或销轴的极限承载力检验应满足使用要求；
2 对拉螺栓的极限承载力检验应满足工程应用设计值。
4.1.6  模板典型单元检验的样本应符合下列规定：
1  根据专项施工方案，选取承受具有代表性或特殊性荷载的典型单元板块；
2  应考虑相邻模板的影响和实际受力条件。
4.1.7  极限承载力检验时，在检验荷载作用下，样本未发生破坏即为合格；刚度检验时，在检验荷载作用下，样本挠度变形实测值不应超过本规程4.1.3条的规定；检验荷载卸载后样本的残余变形值不应超过0.2mm。
4.2  检验方法
4.2.1  模板、背楞及龙骨的外观和规格尺寸检验方法应符合表4.2.1的规定：

表4.2.1  模板、背楞及龙骨的外观检查和规格尺寸检验方法
	检验项目
	检验方法
	检验工具

	模板构配件
	外观
	目测
	——

	模板
	长度、宽度
	距模板边肋100 mm处分别测量模板长度和宽度，各测2点，取2点平均值。
	钢板尺或钢卷尺

	
	厚度
	分别测量模板两个方向的边肋中点处，取4点的平均值。
	游标卡尺

	
	对角线差
	测量模板两对角线的长度，得出两个长度之差。
	钢板尺或钢卷尺

	
	直线度
	沿模板各条边测量，取其最大值。
	2m靠尺及塞尺

	
	平整度
	测量模板表面和模板拼装后表面的不平整度，取其最大值。
	2m靠尺及塞尺

	背楞及龙骨
	直线度
	沿背楞及龙骨各条边测量，取其最大值。
	2m靠尺及塞尺

	
	截面尺寸差
	测量背楞及龙骨两端截面尺寸，得出两端截面尺寸之差。
	游标卡尺

	预拼装后的整体外观和吊装
	拼接缝隙
	沿两块模板拼接缝测量3点，取其最大值。
	塞尺

	
	相邻板面高低差
	沿两块模板拼接缝处板面测量3点，取其最大值。
	游标卡尺

	
	平整度
	跨两块模板拼接缝测量3点，取其最大值。
	2m靠尺及塞尺


4.2.2  模板典型单元、背楞、龙骨的刚度、残余变形及承载力检验方法应符合下列规定：
1  加载设备和检验仪器仪表的量程和精度应根据检验荷载值和样品可能产生的挠度确定；
2  检验的加载值和样品支承方式宜根据模板工程实际受力情况确定，其中竖向构件的模板宜水平放置加载；
3  检验仪表应根据检验方案布置，并应独立于样本；
4  正式检验前应预加1级荷载，以检查各检验装置及仪器仪表是否工作正常，卸载后应静置5min后方可进行正式检验；
5  检验时，荷载应分6～10级加载至承载力检验荷载，每级加载值不宜超过设计荷载的20%，每级加载后停30s读取挠度变形值。加载和卸载应防止扰动仪表，加载精度应控制为0.05kN；
6  每级加载的荷载和挠度读数均应记录，刚度检验取跨中挠度与支座位移平均值之差为样本挠度变形检验实测值，精确至0.01mm；
7  样本检验的残余变形值应在刚度检验完成并卸载静置30min后读取数据。

4.2.3  模板典型单元、背楞、龙骨的刚度、残余变形和承载力检验时，可采用4个球铰模拟4点支承（图4.2.3-1），采用滚轴和三角铰模拟两端支承和4边支承（图4.2.3-2），加载方法可采用千斤顶加分配梁、堆载和吊挂荷载模拟均布荷载加载。
4.2.4  模板典型单元、背楞、龙骨的刚度、残余变形、承载力检验的最终实测值应按以下方法确定：
1  当检验荷载加载至样本的设计荷载标准组合效应值时，读取的样本挠度变形检验实测值为样本刚度检验最终实测值，当检验荷载完全卸除后读取的样本挠度变形检验实测值为样本在设计荷载标准组合效应值作用后的残余变形最终实测值；
2  当检验荷载加载至样本产生破坏时，读取的样本所承受的荷载值为样本极限承载力检验最终实测值。
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图4.2.3-1  4个球铰模拟4点支承
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图4.2.3-2  滚轴和三角铰模拟两端支承
5  建筑施工支撑架和脚手架试验及检验
5.1  一般规定
5.1.1  本检验方法适用于工程施工用的各种支撑架和脚手架。

5.1.2  进入施工现场的支撑架和脚手架杆件和配件应按照本标准3.0.2条和3.0.5条的方法抽取样本进行检验。

5.2  检验项目和判定标准
5.2.1  支撑架和脚手架应按照本标准3.0.2条、3.0.3条、3.0.4条规定进行杆件和配件的外观检查和规格尺寸、杆件材料强度、构配件力学性能和组架承载力检验。有特殊要求的工程宜进行典型单元承载力现场检验。

5.2.2  杆件和配件的外观检查应符合表5.2.2的规定：
表5.2.2   杆件和配件外观检查项目及要求
	检验项目
	要求

	杆件外观表面
	不得存在裂纹、凹陷、锈蚀、变形，端面平整无斜口和毛刺，不得对接焊

	配件外观表面
	不得存在裂纹、凹陷、锈蚀、变形，铸件表面应光滑，不得有砂眼、缩孔、沾砂和浇冒口残余；冲压件表面不得存在毛刺和氧化皮


5.2.3  杆件和配件的规格尺寸检验项目及允许偏差应符合表5.2.4的规定。
表5.2.4  杆件和配件的规格尺寸检验项目及允许偏差
	检验项目
	允许偏差

	立杆、横杆、斜杆
	外径
	±0.3mm

	
	壁厚
	±0.15mm

	
	直线度
	≤1.5L/1000

	可调托座、可调底座、固定底座
	立杆内径与螺杆外径单侧间隙
	≤2.0mm 

	
	调节螺母厚度及螺扣数量
	≥30mm，≥6扣

	
	托座和底座承力板厚度
	≥5mm

	
	托座和底座承力板平直度
	≤1.0mm

	
	螺杆与托座和底座承力板焊缝厚度
	≥6.0mm

	
	截面尺寸
	±0.1mm

	
	平直度
	±0.2mm


5.2.4  杆件和配件应进行材料的力学性能检验，以确定实际强度等级。其中，杆件母材的强度等级应采用拉伸检验确定，部分配件母材的强度等级可采用布氏硬度检验确定。常用材料的力学性能应符合表5.2.4的规定，其它材料的力学性能应符合国家现行有关标准的规定。
表5.2.4  常用材料的力学性能
	材料名称、牌号
	屈服强度N/mm2
	抗拉强度N/mm2
	延伸率%
	参照性能

	Q195
	≥185
	315~430
	≥33（板条）
	断后伸长率15%（圆管）

	Q235
	≥225
	370~500
	≥22（板条）
	

	Q345
	≥265
	450~630
	≥17（板条）
	断后伸长率13%（圆管）

	45#
	≥355
	≥600
	≥16
	——

	铸造碳钢ZG230-450
	≥230
	≥450
	≥22
	按照冲击检验的断面收缩率和冲击吸收功确定

	铸造碳钢ZG270-500
	≥270
	≥500
	≥18
	

	可锻铸铁KTH330-08
	≥200
	≥330
	≥8
	布氏硬度≤150HBW

	球磨铸铁QT450-10
	≥310
	≥450
	≥10
	布氏硬度160~210HBW


5.2.5  杆件和配件力学性能检验及判定应符合表5.2.5的规定。

表5.2.5  杆件和配件力学性能检验项目及判定标准

	检验项目
	判定标准

	立杆
	抗压承载力
	高于稳定性计算值

	横杆
	抗弯承载力
	高于抗弯承载力计算值

	斜杆
	抗拉承载力
	高于杆件强度计算值

	托座和底座
	抗压承载力
	≥40kN

	可调节点


	抗滑性能
	P=6.0kN时，△1≤6.0mm；P=10.0kN时，△2≤0.5mm

	
	抗破坏性能
	P=25.0kN时，各部位不应破坏

	
	抗扭性能
	扭力矩为900N.m时，f≤70.0m

	固定节点


	抗拉、压、弯、剪
	高于设计值

	
	抗拉、压、弯、剪
	高于设计值

	
	抗拉、压、弯、剪
	高于设计值

	连墙件
	抗拉
	高于设计值

	附墙支座
	抗压
	高于设计值


5.2.6  支撑架组架承载力检验的架体应符合下列规定：
1  带有斜杆的格构式支撑架应取4根直接承受检验荷载的立杆及相应横杆和斜杆搭设成组架检验样本，其高度应不小于3步，且每根立杆上至少应有1个对接接长节点；
2  不带斜杆和剪刀撑的支撑架应取16根立杆组成矩形四行四列的九格组架检验样本，中间格的4根立杆承受检验荷载，其高度不应小于1步。

3  单根独立支撑应取实际使用高度。

5.2.7  脚手架（无斜杆和带有斜杆）组架承载力检验的架体应取8根立杆及相应杆件组成两排三跨检验样本，顶部中间格的2根短横杆承受检验荷载，架体高度不应小于5m。
5.2.8  典型单元承载力现场检验的架体应符合下列规定：

1  检验样本应根据专项施工方案选取，其体型和承受的荷载应具有代表性或特殊性；
2  检验样本应考虑相邻架体的边界约束影响和实际受力条件。

5.2.9  支撑架、脚手架组架承载力检验和典型单元承载力现场检验分为使用性能检验、设计承载力检验和极限承载力检验。检验装置应能模拟架体的实际工作状态、承受的荷载大小和分布，加载点和支座处不得出现不正常偏心。
5.2.10  支撑架、脚手架组架和典型单元的正常使用检验荷载P1应按设计荷载标准组合值取值：

P1=G1k+G2k+Qk                         （5.2.10）
式中：G1k —— 检验样本自重和附加在上端的检验设备重量标准值；
G2k —— 恒载标准值；
Qk  —— 施工荷载标准值。
5.2.11  支撑架、脚手架组架和典型单元的设计承载力检验荷载P2应按设计荷载基本组合值取值。
P2=1.0×G1k+1.2×G2k+1.4×Qk                       （5.2.11）
5.2.12  支撑架、脚手架组架和典型单元的极限承载力实测荷载P3应按式5.2.12取值：
P3= P2+ΔP                                （5.2.12）
式中：ΔP——达到承载力检验荷载后的荷载增量。
5.2.13  支撑架、脚手架组架和典型单元使用性能检验、设计承载力检验和极限承载力检验结果判定：
1  检验样本在正常使用检验荷载P1作用下应满足下列要求：
1）荷载——变形曲线应为线性关系；
2）关键部位的最大变形值不应超过相关规范规定的变形限值；
3）卸载后，残余变形不应超过其最大变形值的3%。
2  检验样本在设计承载力检验荷载P2作用下应满足下列要求：
1）荷载——变形曲线应为线性关系； 

2）不应出现屈曲破坏或断裂破坏；
3）卸载后，残余变形不应超过其最大变形值的5%。
3  在极限承载力实测荷载P3作用下，检验样本产生屈服、屈曲或断裂破坏。该检验样本存有的安全裕量k可按式5.2.13计算得出。
k = P3/P2                               （5.2.13）
5.3  检验方法
5.3.1  杆件和配件的外观检查和规格尺寸检验方法应符合表5.3.1的规定：。
表5.3.1  杆件、配件的外观检查和规格尺寸检验方法
	检验项目
	检测方法
	检测工具

	杆件、配件
	外观
	目测
	——

	立杆

横杆

斜杆
	外径、壁厚
	分别测量杆件两端截面，取较小值。
	游标卡尺

	
	直线度
	沿杆件长度测量3点，取最大值。
	2m靠尺及塞尺

	可调托座可调底座固定底座
	立杆内径与螺杆外径单侧间隙
	对立杆内径和螺杆外径各测3点，取最大间隙值。
	游标卡尺

	
	调节螺母厚度及螺扣数量
	调节螺母厚度测量3点，取较小值。
	游标卡尺

	
	托座和底座承力板厚度
	测3点，取平均值。
	游标卡尺

	
	托座和底座承力板平直度
	测3点，取最大值。
	直角靠尺及塞尺

	
	螺杆与托座和底座承力板焊缝厚度
	测3点，取较小值。
	游标卡尺

	
	截面尺寸
	测3点，取较小值。
	游标卡尺

	
	平直度
	沿杆件长度测量3点，取最大值。
	2m靠尺及塞尺


5.3.2  支撑架和脚手架的杆件材料强度、构配件力学性能、组架和典型单元承载力检验应具备下列条件：

1  杆件材料强度和构配件力学性能应采用材料试验机检验，组架和典型单元承载力应采用由反力架、分配梁、千斤顶组成的检验装置进行检验。

2  检验装置应具有足够的刚度和强度，材料试验机和检验仪器仪表的量程和精度应能满足检验样本产生大变形的需要；
3  检验仪表应根据检验方案布置，并应独立于样本；
4  检验前应根据样本的设计强度、力学性能和承载力制定分级加载程序；初始加载时，每级加载值不宜超过样本设计强度或承载力的20%；达到样本设计强度和承载力的60%或正常使用检验荷载后，每级加载值不宜超过样本设计强度或承载力的10%；达到样本设计强度和承载力的80%后，每级加载值不宜超过样本设计强度或承载力的5%；达到样本设计强度和承载力的100%后，每级加载值不宜超过样本设计强度或承载力的2%；

5  正式检验前应预加1级荷载，以检查各检验装置及仪器仪表是否工作正常，卸载后应静置5min后方可进行正式检验；
6  检验时，每级加载后应保持足够的持荷静止时间，并读取和记录检验数据，检查样本是否存在屈服、屈曲和断裂迹象；当进行组架和典型单元的正常使用极限状态检验时，加载到正常使用检验荷载后应持荷1h，随后分级完全卸载，待静置30min后读取样本的残余变形数据；当进行组架和典型单元的极限承载力检验时，应先分级加载到样本的设计承载力检验荷载，再分级加载直至样本破坏。
5.3.3  支撑架和脚手架的杆件材料强度、构配件力学性能、组架和典型单元承载力检验方法应符合表5.3.3-1至5.3.3-4规定。

表5.3.2 -1  杆件强度和极限承载力检验方法
	检验
项目
	加载简图
	加载方法

	母材
	[image: image39.wmf]
	加载速度不超过300N/s，每10kN持荷5min。

	立杆
抗压
	[image: image40.wmf]
	加载速度不超过100N/s，每10kN持荷5min。

	横杆

抗弯
	[image: image41.wmf]
	加载速度不超过50N/s，每10kN持荷5min。

	斜杆
抗拉
	[image: image42.wmf]
	加载速度不超过300N/s，每20kN持荷5min。


表5.3.2 -2  构配件承载力检验方法和极限破坏状态

	检验
项目
	加载简图
	加载方法

	节点
抗拉
	[image: image43.wmf]
	加载速度不超过50N/s，每10kN持荷5min。

	节点
抗压
	[image: image44.wmf]
	加载速度不超过50N/s，每10kN持荷5min。

	节点
抗剪（抗滑移）


	[image: image45.wmf]
	加载速度不超过100N/s，每10kN持荷5min。

	节点
抗弯
	[image: image46.wmf]
	加载速度不超过10N/s，每0.5kN持荷5min。

	底座和托座抗压
	[image: image47.wmf] [image: image48.wmf]
	加载速度不超过50N/s，每10kN持荷5min。

	插销
抗拔
	[image: image49.wmf]
	加载速度不超过1N/s，每10N持荷2min。

	节点
抗扭
	[image: image50.wmf]
	加载速度不超过10N/s，每0.5kN持荷5min。


表5.3.2 -3     组架和典型单元承载力检验方法和判定标准

	检验
项目
	加载简图
	加载方法

	自带斜杆组架和典型单元承载力检验
	[image: image51.wmf]1
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注：斜杆布置等构造应与实际搭设方案相同。
	加载速度不超过300N/s，每50kN持荷5min。

	不自带斜杆组架和典型单元承载力检验
	[image: image52.png]LI LI1IL 11






	加载速度不超过300N/s，每50kN持荷5min。


表5.3.2 -4    典型单元力学性能现场检验方法和判定标准

	检验项目
	加载方式
	加载方法

	
	
	

	典型单元力学性能现场检验
	[image: image53.wmf]
支撑架             脚手架

选取局部架体（支撑架选取2×2跨，脚手架选取2跨）采用重物堆载的方式进行检验，单件重物质量不超过25kg，重物的布置应与架体实际受力状态相符。
	分级加载，每50kN持荷5min。


6  建筑施工动模板装置和动脚手架试验及检验
6.1  一般规定
6.1.1  本检验方法适用于工程施工用的动模板装置和动脚手架及组件。

6.1.2  进入施工现场的动模板装置和动脚手架应有完备的设计计算文件。
6.2  检验项目和判定标准
6.2.1  动模板装置和动脚手架应按照本标准3.0.2条、3.0.3条、3.0.4条规定进行主构件、组件、控制装置、配件的外观检查、规格尺寸检验和穿墙螺栓力学性能检验，有特殊要求时进行主构件力学性能检验、现场实体检验、组架检验。
6.2.2  动模板和动脚手架构配件的规格型号应与方案设计相一致，不得随意替换、更换为其他规格型号构配件。
6.2.3  动模板装置和动脚手架的外观检验应符合表6.2.3的规定：
表6.2.3  动模板装置和动脚手架的外观检验项目及要求
	构配件名称
	检验项目
	要求

	主构件
	外观表面
	原材无裂纹、严重锈蚀和明显变形，焊缝无裂纹、漏焊、未焊满缺陷

	组件
	外观表面
	原材无裂纹、严重锈蚀和明显变形，焊缝无裂纹、漏焊、未焊满缺陷

	配件
	外观表面
	原材无裂纹、严重锈蚀和明显变形，焊缝无裂纹，螺杆和螺母的螺扣无变形、锈蚀

	控制装置
	外观表面
	外壳无破损，开关灵活，电缆线无破损


6.2.4  动模板和动脚手架的规格型号检验应符合表6.2.4的规定：
表6.2.4  动模板装置和动脚手架的规格型号检验项目及要求
	构配件名称
	检验项目
	允许偏差

	导轨
	截面尺寸
	±2mm

	
	直线度
	≤1.5L/1000，且≤5mm

	其他主构件、组件
	直线度
	≤2L/1000，且≤6mm

	
	有连接要求的连接尺寸
	±3mm

	
	无连接要求的外形尺寸
	±5mm


6.2.5  穿墙螺栓力学性能检验应符合以下规定：
1  穿墙螺栓应进行抗拉和抗剪试验；
2  抗剪试验应对其设计受剪部位进行试验。
6.2.6  穿墙螺栓力学性能检验结果应符合下列式规定：
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式中：
[image: image58.wmf]N
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——穿墙螺栓抗拉试验极限抗拉力
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——穿墙螺栓抗剪试验极限抗剪力
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——穿墙螺栓净截面积
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——穿墙螺栓公称截面积
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——穿墙螺栓设计抗拉应力
[image: image68.wmf]V
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——穿墙螺栓设计抗剪应力
6.2.7  动模板装置和动脚手架主构件力学性能检验应符合表6.2.7的规定：
表6.2.7  动模板装置和动脚手架主构件力学性能检验项目及要求
	主构件名称
	检验项目
	检验方法
	检验要求

	附墙支座
	设计承载力
	直接加载
	高于承载力设计值

	防坠装置
	设计承载力
	直接加载
	高于承载力设计值


6.2.8  动脚手架和动模板的组架检验应符合下列规定：
1  检验项目包括：应力检验、变形检验、同步性检验、超欠载检验、防坠性能检验；
2  组架检验应在专门搭设的1:1样架上进行，样架应搭设3跨4机位；
3  应力检验应依产品设计计算书选取附着装置、水平支承桁架、竖向主框架、上下吊点等架体重要部位的构件进行检验；
4  变形检验可与应力检验同步进行；
5  防坠性能检验所得到的各机位防坠距离不得大于80mm。
6.2.9  动脚手架和动模板的组架应力检验结果应符合下列式规定：
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式中：
[image: image70.wmf]is

s

——第i检验点在标准荷载下的应力检验结果；

[image: image71.wmf]ij

s

——第i检验点由自重荷载设计值得到的应力计算值。
6.2.10  动脚手架和动模板的组架变形检验结果应符合下式规定：
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式中：
[image: image73.wmf]e

——荷载标准值下跨中检验挠度值；

[image: image74.wmf]l

——检验机位间跨度值。
6.2.11  动脚手架和动模板的组架同步性检验结果应符合下列式规定：
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——相邻机位检验高差最大值；
[image: image80.wmf]2
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——各机位间检验高差最大值；
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n

]——相邻机位高差允许最大值，取3.0mm/500mm；
[[image: image82.wmf]1

n

]——各机位间高差允许最大值，取5.0mm/500mm。
6.2.12  动脚手架和动模板的现场实体检验应符合以下规定：
1  检验项目包括：超欠载检验、升降同步性检验；
2  升降同步性检验应符合6.2.11条规定。
6.3  检验方法和数据分析
6.3.1  附着装置检验方法
6.3.1.1 附着装置检验取样数量应符合表6.3.1.1规定。
表6.3.1.1  附着装置检验检验取样数量
	动模板及动脚手架类型
	爬升模板
	滑升模板
	附着升降架

	取样数量
	3
	3
	3


6.3.1.2 附着装置检验的加载应采用液压千斤顶装置，液压千斤顶的额定承载不得低于加载值的2倍。
6.3.1.3 对于设计承受垂直及水平荷载多向载荷的附着装置，当水平荷载大于垂直荷载1/5的，应增加水平加载装置。
6.3.1.4 加载值应按架体型式检验计算书确定，且不低于表6.3.1.4规定。
表6.3.1.4  附着装置检验检验最小垂直加载值（kN）
	动模板及动脚手架类型
	爬升模板
	滑升模板
	附着升降架

	最小垂直加载值
	100
	60
	60


6.3.1.5 加载标准值应按使用工况设计荷载值确定，加载速度宜控制在1.0kN~2.0kN/s。
6.3.1.6 加载检验步骤为：
1　 加载前，记录变形位移初始值；
2　 加载50%加载标准值，静置15分钟，读取变形位移值；
3　 继续加载至100%加载标准值，静置15分钟，读取变形位移值；
4　 继续加载至120%加载标准值，静置15分钟，读取变形位移值。
6.3.1.7 变形值检测宜采用数字式位移计。
6.3.1.8 加载值数据应精确至0.1kN，变形值数据应精确至0.05mm。
6.3.2  防坠装置检验检验方法
6.3.2.1 防坠装置检验检验取样数量应符合表6.3.2.1规定。
表6.3.2.1  防坠装置检验检验取样数量
	动模板及动脚手架类型
	爬升模板
	滑升模板
	附着升降架

	取样数量
	3
	3
	3


6.3.2.2 防坠装置检验检验的加载应采用液压千斤顶装置，液压千斤顶的额定承载不得低于加载值的2倍。
6.3.2.3 加载值应按架体型式检验计算书确定，且不低于表6.3.2.3规定。
表6.3.2.3  防坠装置检验检验最小加载值（kN）
	动模板及动脚手架类型
	爬升模板
	滑升模板
	附着升降架

	最小加载值
	100
	60
	60


6.3.2.4 当防坠装置与附着装置集成设计为一体式构件时，防坠装置检验不得重复使用已进行附着装置检验的构件。
6.3.2.5 加载标准值应按坠落工况设计荷载值确定，加载速度宜控制在2.0kN~3.0kN/s。
6.3.2.6 加载检验步骤为：
1　 加载前，记录变形位移初始值；
2　 加载50%加载标准值，静置15分钟，读取变形位移值；
3　 继续加载至100%加载标准值，静置15分钟，读取变形位移值；
4　 继续加载至120%加载标准值，静置15分钟，读取变形位移值。
6.3.2.7 变形值检测宜采用数字式位移计。
6.3.2.8 加载值数据应精确至0.1kN，变形值数据应精确至0.05mm。
6.3.3  架检验项目
6.3.3.1 组架检验应在专门搭设的1:1样架上进行，样架应依据该类型模板或脚手架设计合理确定架宽、架高、机位跨距等参数。
6.3.3.2 组架应力检验应符合如下规定：
1　 应力检验点位选取按表6.3.3.2确定；
表6.3.3.2  应力检验点位选取
	动模板及动脚手架类型及工况
	点位选取

	爬升模板
滑升模板
附着式升降脚手架
	使用工况
	选取4个点，分别为：
1——附着装置应力最大处或最薄弱截面处
2——竖向主框架或竖向承力主结构应力最大杆件
3——水平支承桁架或联系构件应力最大杆件
4——竖向导轨应力最大截面

	
	升降工况
	选取5个点，分别为：
1——上吊点应力最大处或最薄弱截面处
2——下吊点应力最大处或最薄弱截面处
3——竖向主框架或竖向承力主结构应力最大杆件
4——水平支承桁架或联系构件应力最大杆件
5——竖向导轨应力最大截面


注：表中各点位位置由动模板和动脚手架设计者给出。
2　 在确定各点位位置时，同时应确定各工况下初始自重应力值；
3　 受拉及受压杆件应力点位应选在杆件中间位置，受弯杆件点位应选在截面应力最大受拉侧；
4　 各点位截面最终检验应力值为检验结果值加上该点位处结构自重应力值之和。
6.3.3.3 组架变形检验点位应选取在机位跨距最大跨内，选取三个点位进行变形检验，分别位于该跨两端机位处架体外排和跨中架体外排处。
6.3.3.4 变形检验可与应力检验合并进行，合并检验加载步骤为：
1　 加载前，记录初始值；
2　 加载50%加载标准值，静置30分钟，读取各点应力值及变形位移值；
3　 继续加载至100%加载标准值，静置30分钟，读取各点应力值及变形位移值；
4　 继续加载至120%加载标准值，静置30分钟，读取各点应力值及变形位移值。
6.3.3.5 组架防坠检验应符合如下规定：
1　 参与防坠检验的整组机位应全部进行检验，不宜只进行局部点位防坠；
2　 每个机位应加设电动脱钩装置，电动脱钩装置应能保证各机位在同一时间内成功脱钩；
3　 进行防坠检验时，组架上不得站人，所有人员应撤离至安全区域。
6.3.3.6 防坠检验步骤：
1　 架体载荷应按升降工况布置，并对准备工作进行确认；
2　 将架体提升30cm；
3　 再将架体下降15cm，停止，记录机位垂直位置初始值；
4　 启动脱钩装置，进行防坠检验；
5　 测量各机位坠落差。
6.3.3.7 加载值误差不得超过±2%。


6.3.3.8 组架应力检验数据应精确至0.01N/mm2，变形值数据应精确至0.05mm，防坠距离数据应精确至0.5mm。
6.3.4  现场实体检验检验方法
6.3.4.1 动模板和动脚手架的现场搭设应符合相关规范的要求。
6.3.4.2 附着式升降脚手架现场实体检验按规范JGJ305进行。
6.3.4.3 超载、欠载检验步骤按6.3.5内容进行，检验机位数不少于3个。
6.3.5  升降控制系统检验方法
6.3.5.1 升降控制系统同步性的检验应采用多机位检验，其最少机位数应符合如下规定：
表6.3.5.1  升降控制系统检验最少机位数
	动模板及动脚手架类型
	爬升模板
	滑升模板
	附着升降架

	检验最少机位数
	2
	3
	3


6.3.5.2 附着式升降脚手架升降控制系统同步性检验，程序如下：
1　 系统预紧准备完成后，启动10s后停止，读取初始值；
2　 继续提升50cm后，停止，读取各机位升高值；
3　 继续提升50cm后，停止，读取各机位升高值；
4　 继续下降50cm后，停止，读取各机位下降值；
5　 继续下降50cm后，停止，读取各机位下降值。
6.3.5.3 如升降过程中出现异常而导致的停机情况出现时，应重新进行升降控制系统同步性检验。
6.3.5.4 超欠载检验应符合如下规定：
1　 应选取不少于检验最少机位数依次进行超载、欠载报警检验；
2　 超欠载检验不得直接取用架体控制系统自身数据，应在检验机位单独装设检验专用荷载检测单元；
3　 超载检验宜采用单机位提升制造超载进行检验；
4　 欠载检验宜采用单机位下降制造欠载进行检验。
6.3.5.5 超欠载检验程序如下：
1　 调平组架，做好准备，使控制系统加电进入工作待命状态；
2　 记录检验机位荷载初始值；
3　 单独使检验机位提升至报警及自动停机，记录停机荷载值；
4　 解除报警，使检验机位下降至报警及自动停机，记录停机荷载值；
5　 依次按上述1-4步骤进行下一机位超载、欠载报警检验。
6.3.5.6 升降数据检测应精确至0.5mm，超载、欠载荷载检验数据值应精确至0.05kN。
附录：检验报告格式和内容
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本规程用词说明
1．为便于在执行本规程条文时区别对待，对要求严格程度不同的用词说明如下：
   1）表示很严格，非这样做不可的：
      正面词采用“必须”，反面词采用“严禁”；
   2）表示严格，在正常情况下均应这样做的：
       正面词采用“应”，反面词采用“不应”或“不得”；
   3）表示允许稍有选择，在条件许可时首先应这样做的：
       正面词采用“宜”，反面词采用“不宜”；
   4）表示有选择，在一定条件下可以这样做的，采用“可”。
2．条文中指明应按其他有关标准执行的写法为：“应符合……的规定”或“应按……执行”。
引用标准名录
1   《金属夏比缺口冲击检验方法》GB/T 229

2   《优质碳素结构钢》GB/T 699

3   《碳素结构钢》GB/T 700
4   《球墨铸铁件》GB/T 1348

5   《低合金高强度结构钢》GB/T 1591

6   《低压流体输送用焊接钢管》GB/T 3091

7   《可锻铸铁件》GB/T 9440

8   《一般工程用铸造碳钢件》GB/T 11352

9   《钢管脚手架扣件》GB 15831

10  《建筑结构荷载规范》GB 50009

11  《混凝土结构工程施工质量验收规范》GB 50204

12  《混凝土结构工程施工规范》GB 50666

13  《钢结构工程施工规范》GB 50755

14   《建筑施工工具式脚手架安全技术规范》JGJ 202

中华人民共和国行业标准
建筑施工模板和脚手架试验标准
JGJ/T×-201×

条文说明
制订说明
《建筑施工模板和脚手架检验标准》JGJ×××-201×，经住房和城乡建设部201×年××月××日以第××××号公告批准发布。
本规程制订过程中，编制组进行了广泛的调查研究，总结了我国JGJ96检验研究成果和工程应用的实践经验，同时参考了国外先进技术法规、技术标准，编制组组织相关单位完成的检验和研究，为规程制订提供了极有价值的技术参数。
为了便于广大设计、施工、科研、学校等单位有关人员在使用本规程时能正确理解和执行条文规定，《建筑施工模板和脚手架试验标准》编制组按章、节、条顺序编制了本规程的条文说明，对条文规定的目的、依据以及执行中需注意的有关事项进行了说明。但是，本条文说明不具备与标准正文同等的效力，仅供使用者作为理解和把握标准规定的参考。
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1  总则
1.0.1  本条主要阐明制定本标准的目的，在于统一建筑施工用模板、支撑架和脚手架的试验方法及检验规则，做到安全可靠、经济合理、技术先进、确保质量，制定本标准
建筑施工模板、支撑架和脚手架是重要的建筑施工工具，占建筑企业固定资产比重超过30%。模板与脚手架工程也是建筑施工领域危险性较大分部分项工程之一，国家对建筑施工模板和脚手架的安全应用和工程质量高度重视。为满足行业发展和工程建设的需要，规范模板和脚手架在建筑工程中的应用，做到安全可靠、经济合理、技术先进、确保质量，制定本标准。
1.0.2  本条对建筑施工用模板、支撑架和脚手架的适用范围作出了规定，包含建筑施工用模板、支撑架和脚手架的施工现场试验及检验。研究性试验可参照本标准执行。

1.0.3  本标准是依据现行国家和行业标准、规范的有关规定，并在对我国近些年来使用的模板、支撑架和脚手架进行调研的基础上，同时参考一些先进国家相关标准、规范而编制。凡国家现行标准中已有明确规定的，本规程原则上不再重复。建筑施工用模板、支撑架和脚手架的试验及检验，除应符合本标准外，尚应符合国家现行有关标准的规定。

本标准适用于
2  术语和符号
2.1.6~2.1.7  本标准根据模板和脚手架在使用过程的状态，将模板和脚手架分为静态模板、静态脚手架及动态模板、动态脚手架，条文对动模板和动脚手架进行了定义，即为移动施工作业的模板和脚手架，以区分静态的模板和脚手架。
2.1.8  模板、支撑架、脚手架、动模板和动脚手架统称为模架，以便于条文中对具有相同性能或要求的模板、支撑架、脚手架、动模板和动脚手架进行描述。

2.1.9  本标准对模架的典型单元检测进行了规定，需首先对典型单元进行定义，即施工过程中受力条件和体型特征具有代表性的模架组合单元。

3  基本规定
3.0.1  进入施工现场的模架应具有产品质量证明文件，包括产品出厂合格证、材质单和由有检验资质单位出具的检验报告。
3.0.2  施工现场的模架外观检查和规格尺寸抽样检验可由该工程项目的建设、监理和施工单位实施。

3.0.4  模架在一些情况下，应选取典型单元进行相关项目检验：动模板和动脚手架要对测控装置进行检验；对模架使用有特殊要求时，应对典型单元的力学性能进行检验；模架工程安全专项施工方案论证有要求时，应对典型单元的力学性能进行检验；化工材料类的模板，宜做高温和低温状态下典型单元的物理和力学性能检验。
3.0.5  本条对模架构配件规格尺寸检验和支撑架、脚手架杆件母材及构配件力学性能检验的抽样方法进行了规定。模架构配件规格尺寸检验的抽样检验批容量和样本最小容量可参照表3.0.5.2执行。模架构配件规格尺寸检验结果宜选用一次或二次计数抽样检验判定，检验批的正常一次抽样检验合格应按表3.0.5.3-1判定，二次正常抽样检验合格应按表3.0.5.3-2判定。表3.0.5.3给出了支撑架和脚手架杆件母材和构配件力学性能检验的抽样检验批容量和样本最小容量。
当现行相关规范对检验批容量已作出具体规定时，应按相关规范的规定执行；当未作出规定时，应按照本标准执行。

4  建筑施工模板试验及检验

4.1  检验项目和判定标准
4.1.1  模板、背楞、龙骨应进行外观检查和规格尺寸检验，对于大体积混凝土等有特殊要求的工程宜进行模板典型单元、背楞、龙骨的刚度、残余变形和承载力抽样检验，以及配件的力学性能抽样检验。
4.1.2  表4.1.2对模板、背楞、龙骨的外观检查和规格尺寸检验基本项目及允许偏差进行了规定，对于采用清水混凝土等特殊情况下，尚应进行预拼装后的整体外观和吊装检验，拼装模板应对拼接缝隙、相邻板面高低差和平整度进行检验。其中允许偏差为实测值减去工程应用设计值的允许范围，背楞及龙骨的截面尺寸差指实测直径、壁厚、边长与工程应用设计尺寸之差。模板的长度允许偏差范围适用于钢模板、塑料模板和铝合金模板。
4.1.3  模板、背楞、龙骨的刚度检验应以满足混凝土表面要求的平整度为依据，判定标准为样本在荷载标准组合效应值作用下的挠度变形实测值不大于样本的最大挠度限值，此判定方法参照现行国家标准《混凝土结构工程施工质量验收规范》GB 50204中预制构件的挠度检验方法。
4.1.4  背楞及龙骨的承载力检验判定公式参照现行国家标准《混凝土结构工程施工质量验收规范》GB 50204中预制构件的承载力检验公式，不同的是样本在检验荷载作用下的加载量实测值Fm与样本设计时取用的荷载基本组合效应值[F]的比值应大于2.0。
4.1.6  典型单元为施工过程中，受力条件和体型特征具有代表性的模架组合单元，模板典型单元检验的样本应选取承受具有代表性或特殊性荷载的典型单元板块，同时应考虑相邻模板的影响和实际受力条件。

4.2  检验方法
4.2.1  本条根据4.1.1条提出的模板、背楞、龙骨应进行的外观检查和规格尺寸检验项目，规定了所需的检验方法及选用的检验工具。

4.2.2  本条对模板典型单元、背楞、龙骨的刚度、残余变形及承载力检验方法进行说明。
5  建筑施工支撑架和脚手架试验及检验
5.1  一般规定
5.1.1  支撑架和脚手架包括：扣件式钢管支撑架和脚手架、插接盘扣式（原名承插型盘扣式）钢管支撑架和脚手架、插接桶扣式钢管支撑架和脚手架、门式支撑架和脚手架、插接轮扣式钢管支撑架和脚手架、碗扣式钢管支撑架、独立钢支撑等。
5.2  检验项目和判定标准
5.2.1  第三方检验单位出具的支撑架和脚手架检验报告应包括：杆件材料强度、构配件力学性能和组架承载力检验结果，并注明构配件的规格尺寸。

5.2.4  根据和参考现行施工支撑架和脚手架相关行业标准和产品标准制定。
5.2.5  执行标准：碳素结构钢GB/T 700，低合金高强度结构钢GB/T 1591，优质碳素结构钢GB 699，一般工程用铸造碳钢件GB/T 11352，可锻铸铁件GB/T 9440，球墨铸铁件GB 1348，低压流体输送用焊接钢管GB/T3091，金属夏比缺口冲击检验方法GB/T229）

5.2.6  用具体数字代表的判定标准源自钢管脚手架扣件规范GB15831。
5.2.7~5.2.8  带有斜杆的格构式支撑架的试验架体和不带斜杆和剪刀撑支撑架的试验架体是根据实际工程经验和试验室的试验条件规定的。
5.2.11  支撑架和脚手架检验时，荷载分别按混凝土结构工程施工规范GB5066和脚手架相关行业标准取值。
5.2.14  正常使用性能检验和设计承载力检验的结果判定方法是参照建筑结构可靠度设计统一标准GB50068对结构适用性和安全性的规定制定的，极限承载力检验的结果判定方法是参考美国和澳大利亚的模板支架企业标准，并考虑我国国情指定。

5.3  检验方法
5.3.2  依据常规试验方法制定。

5.3.3  样本控制状态根据建筑结构可靠度设计统一标准GB50068对结构适用性和安全性的规定制定的。
6  建筑施工动模板装置和动脚手架试验及检验
6.1  一般规定
6.1.1  本条规定了检验方法的适用范围。
6.1.2  动模板装置和动脚手架必须有完备的设计计算文件，是保证其在现场安全使用的前提，同时这些设计计算文件是检验的重要依据。
6.2  检验项目和判定标准
6.2.1  本着经济可行、安全可控的原则，对于进场检验，动模板装置和动脚手架的主构件、组件、控制装置、配件仅进行外观检查、规格尺寸检查。穿墙螺栓则是易损件且对安全使用性影响巨大，须进行力学性能检验。主构件力学性能检验、现场实体检验、组架检验则在必要时进行。
6.2.2  动模板装置和动脚手架的构配件的规格型号是经过设计计算确定的，且因其构配件种类和型号较多，可能出现混用现象，不得随意替换、更换为其他规格型号构配件是保证安全使用的前提，也是检验结果有效性的基础。
6.2.3~6.2.4  本条规定了主构件、组件、配件、控制装置的外观检验、规格型号检验项目和要求。
6.2.5  穿墙螺栓在使用中同时受到拉剪作用，因此对其检验应进行抗拉和抗剪试验，由于螺栓可以设计为非全丝螺栓，因此抗剪试验应对其设计受剪部位进行试验。
6.2.7  动模板装置和动脚手架的主构件包含了主框架、水平桁架、附墙支座、防坠装置等，主框架和水平桁架搭设完成后为相对静止构件，附墙支座和防坠装置则是反复倒运的构件，对这类反复倒运的构件进行进场的力学性能复验是必要的。主框架和水平桁架一般是设计成相对整体的构件，其受力性能主要取决于其设计而非材质，其受力性能可以通过组架来检验。值得注意的是，一些动脚手架的导轨是和附墙装置一同固定于结构上的，此时，附墙支座的检验样本应包括导轨。
6.2.8  本条规定了组架检验的项目，组架检验应在专门搭设的1:1样架上进行，3跨4机位能较好地反映架体的设计特征，亦能得到较好的与实际应用相契合的检验结果。
6.2.9  式6.2.9依据JGJ202得到，该规范对设计荷载规定了附加荷载不均匀系数
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 ，由此荷载在架体检验点i产生的应力为：[image: image84.wmf]3
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 ，于是，架体的设计荷载为
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6.2.10  变形试验结果依JGJ202的规定做出。
6.2.11  升降试验按每升降500mm的误差进行评价，并给出3.0mm的相邻误差和5.0mm的总体误差，若按线性发展推论，至层高3.0m时相应地相邻误差不大于18mm和总体误差不大于30mm，与JGJ202要求相邻机位高差不大于30mm，各机位最大高差不大于80mm的要求相容。
6.3  检验方法和数据分析
6.3.1~6.3.5  规定了动模板装置和动脚手架的检验方法和数据分析方法。
JGJ









_1540300988.unknown

_1540302463.unknown

_1540302754.unknown

_1540302813.unknown

_1540376912.unknown

_1540376944.unknown

_1540302858.unknown

_1540302767.unknown

_1540302759.unknown

_1540302661.unknown

_1540302720.unknown

_1540302732.unknown

_1540302526.unknown

_1540301225.unknown

_1540302279.unknown

_1540302414.unknown

_1540302222.unknown

_1540301076.unknown

_1540301158.unknown

_1540301016.unknown

_1540299768.unknown

_1540300193.unknown

_1540300682.unknown

_1540300738.unknown

_1540300281.unknown

_1540300302.unknown

_1540300219.unknown

_1540295055.unknown

_1540295108.unknown

_1540295128.unknown

_1540295083.unknown

_1535815275.unknown

_1540222315.unknown

_1540294960.unknown

_1540295028.unknown

_1540222268.unknown

_1530596104.unknown

_1530596107.unknown

